
11. Pokrętło gimbala
12. Pokrętło ustawień kamery
13. Przycisk nagrywania wideo
14. Przełącnik trybu lotu
15.Przycisk Shutter
16. Przycisk Playback
17. Port Mini-HDMI
18. Port Micro-USB
19. Port CAN-Bus
20. Port USB
21. Tylne przyciski

YC.BZ.S00101

Return to home

Vision Positioning
Altitude 2.5 m

GPS Positioning
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Szybki start
INSPIRE 1

 

1. Przycisk Power
2. Przełącznik podwozia
3. Przycisk Return to Home (RTH)
4. Drążki sterowe
5. Wskaźnik LED
6. Wskaźnik poziomu baterii
7. Port ładowania
8. Uchwyt na urządzenie mobilne
9. Anteny
10. Uchwyt

* Zwróc uwagę: maksymalna prędkość i maksymalny czas trwania lotu są danymi opartymi na badaniach przeprowadzonych w warunkach 
laboratoryjnych. Te statystyki mogą się zmienić w zależności od warunków otoczenia.

* Zwróć uwagę: maksymalna dystans transmisji nadajnika był testowany w warunkach laboratoryjnych. Te statystyki mogą się zmienić  w zależności od 
warunków otoczenia.

INSPIRE 1 Nadajnik

Złożony

●  Warunki otoczenia:

Bezpieczny lot Dodatkowe informacje

●  Tryb P:

●  Return to Home (powrót na miejsce startu):

●
  

 

V1.0

Jeśli nie jesteś w tym trybie, przesuń dźwignię
trybu do pozycji P.

●  Model statku: T600   
Masa (z baterią)          2935g
Masa przy starcie                 3400g
Max.kąt nachylenia 35°
Max. prędkość wznoszenia 5m/s
Max. prędkość opadania 4m/s
Max. prędkość 22m/s (tryb ATTI, brak wiatru)
Max. pułap 4500m
Max. czas lotu Około 18 minut
Zakres temperatur  -10 °C do 40 °C

●  Gimbal (Model: ZENMUSE X3)  
Zakres drgań (kątowy)         ±0.03°
Zakres sterowania Pitch: -90 °  do +30 ° Pan: ±320°
Max. prędkość ruchu          Pitch: 120 ° /s  Pan: 180 ° /s

●  Pozycjonowanie obrazu  
Zakres prędkości  <8m/s (pułap 2m) 
Zakres pułapu   5cm-500cm
Warunki środowiska                           podłoże o przejrzystej fakturze i naświetlenie >13 lumenów
Zakres pracy 0-250 cm

●  Kamera (Nazwa/Model: X3/FC350)   
Rozdzielczość Liczba aktywnych pikseli: 12.4M (maksymalna liczba: 12.76M)
Max. rozmiar obrazu 4000x3000
Zakres ISO 100~3200
FOV (kąt widzenia) 94°
Obiektyw f/2.8 (odpowiednik 20mm)   
Tryby fotograficzne              Single shoot (pojedyncze zdjęcie)
 Burst shooting (seria zdjęć) (BURST: 3/5/7 klatek, AEB: 3 lub 5 klatek w 0.7EV Bias) 
 Time lapse
Tryby nagrywania video w HD UHD (4K): 4096x2160p24/25, 3840x2160p24/25/3 0
 FHD: 1920x1080p24/25/30/48/50/60   
 HD: 1280x720p24/25/30/48/50/60
Max. prędkość zapisu video         60Mbps
Formaty plików                                    FAT32/exFAT  Photo: JPEG, DNG  Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
Obsługiwane karty SD             SD/SDHC/SDXC Micro SD, Max. pojemność: 64GB. Prędkość zapisu: Class 10 lub szybszy

● Nadajnik (Nazwa: C1)
Częstotliwość pracy 5.728GHz-5.850 GHz   2.400GHz-2.483GHz
Zasięg transmisji               2km (teren niezabudowany)
Wyjścia video USB, Mini-HDMI
Zakres temperatur -10° C do 40 °C
Bateria 6000mAh  LiPo 2S

●  Ładowarka (Model: A14-100P1A)
Napięcie 26.3V
Moc znamionowa 100W

●  Intelligent Flight Battery (Model: TB47, Standard)   
Pojemność 4500mAh
Napięcie 22.2V
Typ baterii LiPo 6S High voltage battery
Energia 99.9Wh
Masa 570g
Zakres temperatur -10 °C to 40 °C   
Max. moc ładowania 180W

●  Intelligent Flight Battery (Model: TB48, Optional)   
Pojemność 5700mAh
Napięcie 22.8V
Typ baterii LiPo 6S High voltage battery
Energia 129.6Wh
Masa 670g
Zakres temperatur -10 °C to 40 °C   
Max. moc ładowania 180W
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172mm

105mm

71mm

●  Ograniczenia lotu:
Latanie Inspire 1 jest zabronione w strefach, w których jest to zakazane przez
lokalne prawo i regulacje. Odwiedź stronę:  
http://www.dji.com/fly-safe aby uzyskać więcej informacji.   

※ Treść tej instrukcji może ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia

Tryb Landing

Tryb Travel

Tryb Flight

Podwozie w górę Podwozie w dół

1. Gimbal i kamera
2. Port microSD kamery
3. Vision Positioning System
4. Mechanizm podwozia 
5. Przednie diody LED
6. Silniki
7. Śmigła
8. Tylne diody LED

9. Intelligent Flight Battery
10. Przycisk Power
11. Wskaźniki baterii
12. Wskaźnik statusu lotu
13. Port Micro-USB statku
14. Port Micro-USB kamery
15. Blokada gimbala Połącz z urządzeniem

mobilnym

●  Kalibrowanie kompasa

 
●  

●  
●  
●  

Inspire 1 to profesjonalny statek powietrzny, który nagrywa filmy, wykonuje zdjęcia i jest gotowy do startu zaraz po wyjęciu z pudełka. 
Zestaw zawiera kamerę onboard wyposażoną w soczewkę 20mm i 3-osiowy gimbal stabilizujący obraz. Kamera wykonuje ostre i stabilne 
zdjęcia 12MP i nagrywa filmy w rozdzielczości 4K. Chowane podwozie pozwala na rejestrowanie ujęć 360 stopni, bez zakłóceń i 
przesłoniętego obrazu.

Zaawansowany nadajnik sprawia, że Inspire 1 jest stabilny, bezpieczny i łatwy w obsłudze, zarówno na otwartej przestrzeni, jak i w 
pomieszczeniach. Nowy system Vision Positioning System pozwala zawisnąć na niewielkiej wysokości bez wykorzystania GPS. Jak w 
przypadku wszystkich kontrolerów DJI, zapewnia on powrót jednostki latającej w miejsce startu po utraceniu łączności z kontrolerem lub 
przy niskim poziomie naładowania baterii.

Inspire 1 osiąga maksymalną prędkość 22m/s i maksymalny czas trwania lotu do 18 minut *(przy naładowanej w pełni baterii 4500mAh 
Intelligent Flight Battery). 

Maksymalny dystans transmisji nadajnika Inspire 1 to 2km*. Nadajnik pozwala na kontrolę systemu lądowania lub na aktywowanie 
opcji Return to Home (powrót na miejsce startu) za pomocą jednego przycisku. Pozostałe przyciski umożliwiają wykonywanie zdjęć, 
nagrywanie filmów, podgląd danych i sterowanie gimbalem. Wbudowany transmiter DJI Lightbridge-based HD pozwala na podgląd tego 
co widzi kamera na Twoim urządzeniu mobilnym w czasie rzeczywistym i w rozdzielczości HD. Aplikacja pozwala na zmianę ustawień kamery 
i aktywowanie trybu Master/Slave aby umożliwić osobne sterowanie statkiem i gimbalem za pomocą dwóch nadajników. Nadajniki Master 
i Slave komunikują się za pomocą sygnału bezprzewodowego 5,8Ghz a ich zasięg między sobą to 50m. Maksymalny czas pracy bateri 
nadajnika to 4 godziny i może zostać naładowana przez bezpośrednie podłączenie kabla do nadajnika.

Upewnij się aby skalibrować kompas przy każdej zmianie lokalizacji. Kompas jest bardzo wrażliwy na pole magnetyczne, które może spowodować 
błędy w funkcjonowaniu kompasu i nieodpowiedni lot. Regularne kalibrowanie kompasu jest wymagane do właściwego funkcjonowania. Skalibruj 
kompas kiedy: a) Wskaźnik statusu lotu świeci na kolor żółty i czerwony b) zmienia lokalizacja lotu.

NIE WOLNO kalibrować kompasu w miejscach, w których występuje silne pole magnetyczne, takich jak obecność magnetytu, parkingi, 
podziemia wzmacniane stalowymi konstrukcjami.
NIE WOLNO trzymać ferromagnesów podczas kalibrowania, takich jak klucze, telefon komórkowy.
NIE WOLNO kalibrować obok dużych obiektów metalowych. 
Jeśli wskaźnik statusu lotu świeci jednolicie na kolor czerwony, spróbuj skalibrować ponownie. Jeśli świeci na kolor żółty 
i czerwony po odłożeniu statku na podłożu, kompas wykrył silne pole magnetyczne i należy spróbować kalibracji w innej

Jest to tryb bezpiecznego lotu. W tym trybie Inspire 1 posiada mocny 
sygnał GPS i może użyć Vision Positioning System, który pozwala na 
zawiśnięcie w dokładnej pozycji w pomieszczeniu i na otwartej  
przestrzeni. W przypadku lotu w otwartej przestrzeni, tryb ten ustawia 
miejsce startu, do którego wróci statek po utraceniu łączności z 
nadajnikiem.

W trybie P znajdują się trzy tryby:
P-GPS: GPS działa najlepiej w otwartych przestrzeniach. Twoje Inspire 1 używa 
GPS aby zawisnąć w miejscu, w którym sygnał jest silny. 
P-OPTI: Jeśli korzystanie z GPS jest niemożliwe, statek może wykorzystać Vision 
Positioning System aby zawisnąć w powietrzu. 
P-ATTI: Jeśli ani GPS, ani Vision Positioning System nie mogą być wykorzystane, 
statek użyje do pozycjonowania jedynie barometru w związku z czym będzie można 
kontrolować tylko wysokość lotu.
Zwróć uwagę: Vision Positioning System może działać niepoprawnie, kiedy Inspire 
1 odbywa lot nad wodą, lub powietrzchnią bez przejrzystej faktury w warunkach 
niskiego naświetlenia.

Kiedy sygnał GPS jest silny, statek jest w stanie wyznaczyć Home Point (miejsce 
startu), do którego powróci w razie potrzeby. Lokalizacja GPS jest wyznaczona 
jeśli ikona GPS w aplikacji DJI Pilot APP jest żółta lub zielona. Statek powróci do 
Home Point (miejsca startu) automatycznie w następujących przypadkach 
(wszystkie wymagają silnego sygnału GPS):
Smart RTH: Kiedy naciśniesz przycisk RTH na nadajniku lub w aplikacji. Low 
Battery RTH: aplikacja DJI Pilot app powiadamia użytkownika kiedy poziom baterii 
spada do wyznaczonego poziomu.
Failsafe RTH: kiedy połączenie z nadajnikiem zostanie utracone.       

Podczas powrotu do miejsca startu, wysokość lotu może zostać dopasowana przez użytkownika aby uniknąć przeszkód. Wysokie budynki 
mogą zakłócać sygnał nadajnika.
Procedura powrotu Failsafe Return to Home włącza się, gdy sygnał z nadajnika zostanie utracony. Lataj powyżej pobliskich budynków aby 

1. Nie lataj w trudnych warunkach pogodowych, takich jak: mocny wiatr, opady śniegu/deszczu, smog.
2. Lataj jedynie w otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki i stalowe konstrukcje mogą wpłynąć na dokładność kompasu i GPS.
3. Unikaj przeszkód, tłumów, liń wysokiego napięcia, drzew, zbiorników wodnych.
4. Unikaj miejsc, w których występuje silne pole elektromagnetyczne takich jak stacje nadawcze telefonii komórkowej, czy wieże 
transmisyjne. 
5. Wydajność statku i nadajnika zależy od warunków środowiska, takich jak gęstość powietrza i temperatura. Bądź ostrożny podczas lotu 
powyżej 4500m nad poziomem morza, ponieważ żywotność baterii statku może ulec obniżeniu.
6. Inspire 1 nie może latać na polarnych szerokościach geograficznych w trybie P-GPS. W takim przypadku możliwe jest jedynie korzysta-
nie z trybu ATTI i wykorzystanie Vision Positioning System.
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Przycisk RTH
w aplikacji

Lewy drążek / 
W górę (powoli)

Przesuń dźwignię 
Transformation w górę

●  Jeśli zakupiłeś wersję z dwoma nadajnikami, musi użyć nadajnika Master aby zdezaktywować tryb Travel.

3

6. Przygotowanie statku
Statek znajduje się w trybie Travel podczas dostawy. Postępuj według
Poniższych punktów aby przejść do trybu Landing przed pierwszym lotem:
    Wsuń inteligentną baterię w odpowiednim miejscu
    Włącz nadajnik i inteligentną baterię.
    Przesuń dźwignię Transformation w górę i w dół przynajmniej cztery razy.
    Wyłącz statek przed zamocowaniem gimbala. 

Tryb Travel 

Tryb Landing

21

5. Przygotowanie nadajnika
Przechyl uchwyt urządzenia mobilnego do porządanej pozycji, a następnie
ustaw anteny tak jak na poniższym obrazku. Siła sygnału nadajnika jest
zależna od pozycji anten.
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Osłona gimbala

Złącze gimbala

Miejsce mocowania

Blokada gimbala

Zablokowane2
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10. Lot

●  Ręczny start i lądowanie:

Bezpieczny lot (GPS) ●  Automatyczny start i lądowanie:

1

4. Ładowanie

Użytkowanie INSPIRE 1

●   Możesz zmienić tryby pracy nadajnika w aplikacji DJI Pilot App.

●   Nie używaj w tym samym czasie innych urządzeń pracujących w 2.4GHz aby uniknąć zakłóceń sygnału.

1. Pobierz DJI Pilot App   

7. Mocowanie gimbala i kamery

9. Operowanie nadajnikiem

3. Sprawdź poziom baterii

Nadajnik jest domyślnie ustawiony na tryb Mode 2 (przepustnica kontrolowana przez lewy drążek).
Dostosuj nachylenie kamery poprzez pokrętło gimbala.

●   Dla najlepszych efektów, użyj urządzeń mobilnych z Android 4.1.2 lub nowszy, iOS 7.1 lub nowszy
●   Przeczytaj pełną instrukcję obsługi Inspire 1 w aplikacji DJI Pilot APP lub na oficjalnej stronie DJI.

●   Jeśli statek nie znajduje się w trybie P, będzie jedynie reagował na zmianę pułapu i 
będzie dryfował z wiatrem. Powrót na miejsce startu nie jest dostępny w trybie F.

●   
●       

●   
●   

2. Obejrzyj filmy instruktarzowe

Filmy instruktażowe

Zdejmij osłonę gimbala
Obróć blokadę gimbala do pozycji odblokowanej (z prawej strony patrząc od frontu statku). 
Umieść gimbal poprzez dopasowanie białego paska na gimbalu z paskiem na blokadzie.
Obróć gimbal do pozycji zablokowane (w lewą stronę patrząc
od frontu statku).

 

1

8. Przygotowanie do lotu
Umieść statek na płaskiej powierzchni, w otwartej przestrzeni stań przodem 
do tyłu statku.

Dodatek

Statek
Opis wskaźników

Powoli: bezpieczny lot, GPS 
włączony

Powoli: P-ATTI lub ATTI

Szybko: brak połączenia z
nadajnikiem

Powoli: niski poziom baterii

Szybko: krytyczny poziom baterii

Stały: błąd krytyczny

Świecą naprzemienni:
Wymagana kalibracja kompasa

Podwójnie: Vision Positioning
System włączony, brak GPS X2

www.dji.com/product/inspire-1

●  Return to Home 

Nadajnik pracuje poprawnie, ale nie jest
połączony ze statkiem.  

Nadajnik pracuje poprawnie i jest 
połączony ze statkiem.

Nadajnik jest w trybie Slave i nie jest
połączony ze statkiem

Nadajnik jest w trybie Slave i jest
połączony ze statkiem.

B-B-B... Niski poziom baterii lub błąd
             nadajnika  

B—B—...  Nadajnik nie był używany
               przez 5 minut.

Nadajnik
Wskaźniki LED

Użytkowanie kamery
●  

●  

●  

DJI Pilot app

INSPIRE 1

www.dji.com

Creativity Unleashed

Pokrętło gimbala

( W zakładce „Camera” w aplikacji DJI Pilot App)

●

●

●

●

●
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Więcej informacji:

Włącz / wyłącz wirniki

Lewy drążek / w dół

Przycisk RTH

Niski

Poziom baterii

Niski Wysoki
Poziom baterii

DJI Pilot 
App

Naciśnij      i potwierdź wybór. Statek automatycznie wystartuje, schowa 
podwozie i zawiśnie na pułapie 1.5 metra po zatwietrdzeniu „Auto take-off”.
Naciśnij         i potwierdź wybór. Podwozie wysunie się i statek automatycznie 
wyląduje.

Przed startem, upewnij się, czy status statku w 
aplikacji DJI Pilot App pokazuje „Safe to Fly 
(GPS)”. W innym przypadku, statek nie może 
zawisnąć i zapisać punktu startu.

Włącz wirniki poprzez przesynięcie obu drążków do wewnętrznego, dolnego rogu. Puść 
drążki w momencie, gdy wirniki wystartują. Powoli przesuń lewy drążek (przepustnica) w 
górę, aby wznieść statek. Gdy statek znajdzie się w powietrzu, przesuń dźwignię  Transfor-
mation, aby schować podwozie.

1. Naciśnij i przytrzymaj przycisk 
Return to Home do momentu, aż 
dioda zacznie świecić i rozpocznie się 
procedura powrotu do miejsca startu. 
Naciśnij jednokrotnie  aby zatrzymać 
procedurę.
2. Aplikacja DJI Pilot App wyświetli 
powiadomienie, kiedy stan baterii 
spadnie do zdefiniowanego poziomu 
(który można zmienić w DJI Pilot App). 
Statek wyląduje natychmiast, jeśli stan 
baterii spadnie do krytycznego 
poziomu.
3. Inspire 1 automatycznie rozpocznie 
procedurę powrotu jeśli zostanie 
utracony sygnał nadajnika.

Podczas powrotu na miejsce startu, 
pułap może być dopasowany przez 
użytkownika, aby ominąć przeszkody.

Delikatnie przesuń lewy drążek (przepustnicę) w dół aby obniżyć pułap 
statku do momentu, aż dotknie podłoża. Przesuń oba drążki do 
dolnego, wewnętrznego rogu, aby zatrzymać wirniki.
Po zakończonym locie, zmień tryb na Travel mode. Nie wykonuj tej 
czynności na plaży, trawie, lub na jednolitym podłożu. Następnie umieść 
statek na płaskiej powierzchni i zdemontuj gimbal i kamerę do 
transportu.

Zaleca się, aby startować w momencie, gdy wskaźnik statusu statku jest zielony.
Statek nie wystartuje, jeśli wyświetla się informacja o krytycznym stanie naładowania baterii.
Inteligentna bateria musi się rozgrzać w przypadku, gdy temperatura otoczenia jest zbyt 
niska. W aplikacji DJI Pilot App wyświetli się stosowny komunikat.
Wirniki w ruchu mogą być niebezpieczne. Nie startuj w momencie, gdy w pobliżu znajdują 
się inne osoby i zawsze lataj na otwartych przestrzeniach.
Nigdy nie wyłączaj wirników w trakcie lotu. Po wylądowaniu, w pierwszej kolejności wyłącz 
statek, dopiero później nadajnik.

Dopasuj parametry kamery używając 
pokrętła kamery znajdującego się na 
nadajniku, lub przez aplikację DJI Pilot App. 
Naciśnij przycisk Shutter/Video Record aby 
nagrywać filmy i wykonywać zdjęcia.

Dopasuj kąt odchylenia używając pokrętła 
gimbala.

Pobierz zdjęcia i filmy z karty SD do 
Twojego urządzenia mobilnego poprzez 
DJI Pilot App. Możesz również użyć 
czytnika kart SD, aby przenieść pliki na 
Twój komputer.

Przesuń dźwignię trybu lotu do pozycji P (P - tryb pozycjonowania, A - tryb ATTI, F - tryb 
funkcji).
Włącz nadajnik.
Włącz inteligentną baterię.
Przed lotem upewnij się, że nadajnik jest połączony ze statkiem. Połącz nadajnik 
ponownie, jeśli połączenie nie zostanie nawiązane poprawnie. 
Upewnij się, że nadajnik i urządzenie mobilne są połączone kablem USB. Włącz aplikację 
DJI Pilot App podczas pierwszego łączenia ze statkiem, a następnie podążaj według 
wskazówek w aplikacji.
Włącz aplikację DJI Pilot App i wybierz “Camera”. Upewnij się, że statek jest włączony 
poprawnie poprzez sprawdzenie checklisty. Tryb Beginner (początkujący) jest włączony 
domyślnie przy pierwszym włączeniu DJI Pilot App. W tym trybiebwysokość lotu i 
odległość lotu jest ograniczona. Zalecamy użycie tego trybu przy pierwszym locie. Możesz 
wyłączyć tryb Beginner w zakładce Settings (ustawienia) w aplikacji DJI Pilot App.
Skalibruj kompas: w aplikacji wybierz “MODE”, a następnie “Compass Calibration” aby 
skalibrować kompas, następnie postępuj według wskazówek na ekranie.
Przymocuj śmigła z czarną nakrętką do wirników na których znajdują się czarne śruby, a 
następnie dokręć odwrotnie do ruchu wskazówek zegara. Przymocuj śmigła z szarą 
nakrętką do wirników ze srebrnymi śrubami i dokręć zgodnie z 
ruchem wskazówek zegara.

Obejrzyj filmy instruktażowe na oficjalnej stronie DJI i przeczytaj poniższą dokumentacją przed użyciem Inspire 1:
Inspire 1 Quick Start Guide, Disclaimer, Intelligent Flight Battery Safety Guidelines, Inspire 1 Safety Guidelines, In the Box, Inspire 1 
User Manual.

Odwiedź http://m.dji.net/djipilot lub użyj poniższego kodu QR 
aby pobrać aplikację na Twoje urządzenie mobilne.

Naciśnij przycisk Power jednokrotnie na inteligentnej baterii i na nadajniku aby sprawdzić poziom baterii. Inteligentna bateria musi być 
w pełni naładowana przed pierwszym użyciem. Upewnij się, aby obie baterie były naładowane przed każdym lotem.
Naciśnij przycisk Power jednokrotnie, następnie przytrzymaj przez 2 sekundy aby włączyć nadajnik. Powtórz czynność,aby wyłączyć.
Naciśnij przycisk Power jednokrotnie, następnie przytrzymaj przez 2 sekundy aby włączyć statek. Powtórz czynność,aby wyłączyć.

Używaj jedynie oryginalnej ładowarki DJI Inspire 1 do ładowania inteligentnej baterii i nadajnika.
Aby naładować inteligentną baterię Inspire 1 lub nadajnik, połącz odpowiednie porty do odpowiedniego źródła zasilania (100-240V 
50/60Hz).
Zaleca się, aby wyłączyć baterie przed ładowaniem
Użyj załączonej ładowarki do ładowania inteligentnej baterii i nadajnika. W momencie, gdy baterie będą w pełni naładowane, 
wskaźniki (diody LED) wyłączą się. 

Obejrzyj filmy instruktarzowe na stronie www.dji.com lub w 
aplikacji DJI Pilot app.

Transmisja sygnału pomiędzy statkiem a nadajnikiem jest 
najlepsza w optymalnym polu. Jeśli siła sygnału jest słaba, 
podleć bliżej nadajnika aby uzyskać silniejszy sygnał.

Naciśnij przycisk znajdujący się na boku uchwytu 
aby zwolnić docisk urządzenia.
Połóż swoje urządzenie mobilne na panelu i dostosuj 
docisk do wielkości urządzenia.
Połącz urządzenie mobilne z nadajnikiem za pomocą 
kabla USB. Połącz jeden koniec kabla z urządzeniem 
a drugi z portem USB znajdującym się na tyle 
nadajnika.

Jeśli zakupiłeś Inspire 1 z dwoma nadajnikami, kontroler Master połączy się ze statkiem automatycznie po włączeniu. Tryb Master/Slave 
domyślnie jest wyłączony. Możesz go włączyć i skonfigurować dzięki aplikacji DJI Pilot App. Wskaźnik LED nadajnika Master zaświeci się 
na kolor zielony po poprawnym połączeniu ze statkiem. Wskaźnik LED nadajnika Slave zaświeci się na kolor niebieski po poprawnym 
połączeniu z nadajnikiem Master.  

Łączenie nadajnika Master z nadajnikiem Slave:
Na nadajniku Master, włącz aplikację DJI Pilot app i przejdź do zakładki Camera. Następnie wybierz ikonę          w górnej części ekranu 
aby przejść do ustawień nadajnika. Wybierz opcję „Activate Master/Slave Mode” i wybierz „Master”.  Następnie wprowadź hasło dla 
nadajnika „Slave” Na nadajniku Slave, wybierz „Slave”, a następnie „Search” aby wyszukać nadajnik Master, z którym chcesz się połączyć.
Wybierz odpowiedni nadajnik „Master” z listy „Master RC list” i wprowadź zdefiniowane hasło.


