Szybki start
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INSPIRE 1

Inspire 1 to profesjonalny statek powietrzny, ktéry nagrywa filmy, wykonuje zdjecia i jest gotowy do startu zaraz po wyjeciu z pudetka.
Zestaw zawiera kamere onboard wyposazong w soczewke 20mm i 3-osiowy gimbal stabilizujgcy obraz. Kamera wykonuije ostre i stabilne
zdjecia 12MP i nagrywa filmy w rozdzielczosci 4K. Chowane podwozie pozwala na rejestrowanie uje¢ 360 stopni, bez zaktdcen i
przestonigtego obrazu.

Zaawansowany nadajnik sprawia, ze Inspire 1 jest stabilny, bezpieczny i tatwy w obstudze, zaréwno na otwartej przestrzeni, jak i w
pomieszczeniach. Nowy system Vision Positioning System pozwala zawisna¢ na niewielkiej wysokoéci bez wykorzystania GPS. Jak w
przypadku wszystkich kontroleréw DJI, zapewnia on powrdt jednostki latajacej w miejsce startu po utraceniu fgcznosci z kontrolerem lub
przy niskim poziomie natadowania baterii.

Inspire 1 osigga maksymalna predko$¢ 22m/s i maksymalny czas trwania lotu do 18 minut *(przy natadowanej w petni baterii 4500mAh
Intelligent Flight Battery).

Tryb Travel
1. Gimbal i kamera 9. Intelligent Flight Battery
2. Port microSD kamery 10. Przycisk Power

T Fight 3. Vision Positioning System 11. Wskazniki baterii
4. Mechanizm podwozia 12. Wskaznik statusu lotu

Fodieziowo6xe Fodvoziow adt 5. Przednie diody LED 13. Port Micro-USB statku

6. Silniki 14. Port Micro-USB kamery
7. Smigla 15. Blokada gimbala

Tryb Landing 8. Tylne diody LED

* Zwréc uwage: maksymalna predkos¢ i maksymalny czas trwania lotu sa danymi opartymi na badaniach przeprowadzonych w warunkach
laboratoryjnych. Te statystyki mogg sie zmienié¢ w zaleznosci od warunkéw otoczenia.

Nadajnik

Maksymalny dystans transmisji nadajnika Inspire 1 to 2km*. Nadajnik pozwala na kontrole systemu ladowania lub na aktywowanie
opcji Return to Home (powrét na miejsce startu) za pomoca jednego przycisku. Pozostate przyciski umozliwiajg wykonywanie zdjec¢,
nagrywanie filmoéw, podglad danych i sterowanie gimbalem. Wbudowany transmiter DJI Lightbridge-based HD pozwala na podglad tego
co widzi kamera na Twoim urzadzeniu mobilnym w czasie rzeczywistym i w rozdzielczosci HD. Aplikacja pozwala na zmiane ustawien kamery
i aktywowanie trybu Master/Slave aby umozliwi¢ osobne sterowanie statkiem i gimbalem za pomoca dwdéch nadajnikéw. Nadajniki Master
i Slave komunikuja sie za pomoca sygnatu bezprzewodowego 5,8Ghz a ich zasieg miedzy sobg to 50m. Maksymalny czas pracy bateri
nadajnika to 4 godziny i moze zosta¢ natadowana przez bezposrednie podtaczenie kabla do nadajnika.

. Przycisk Power
. Przefgcznik podwozia
. Przycisk Return to Home (RTH)
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4. Drazki sterowe

5. Wskaznik LED

6. Wskaznik poziomu baterii
7. Port fadowania

8. Uchwyt na urzadzenie mobilne
9. Anteny

10. Uchwyt

Ztozony

11. Pokretto gimbala

12. Pokretto ustawien kamery
18. Przycisk nagrywania wideo
14. Przefacnik trybu lotu
15.Przycisk Shutter

16. Przycisk Playback

17. Port Mini-HDMI

18. Port Micro-USB

19. Port CAN-Bus

20. Port USB

21. Tylne przyciski

* Zwréé uwage: maksymalna dystans transmisji nadajnika byt testowany w warunkach laboratoryjnych. Te statystyki moga sig zmieni¢ w zaleznosci od
warunkéw otoczenia.

Bezpieczny lot

e Kalibrowanie kompasa

Upewnij sie aby skalibrowa¢ kompas przy kazdej zmianie lokalizacji. Kompas jest bardzo wrazliwy na pole magnetyczne, ktére moze spowodowac
btedy w funkcjonowaniu kompasu i nieodpowiedni lot. Regularne kalibrowanie kompasu jest wymagane do wiagciwego funkcjonowania. Skalibruj
kompas kiedy: a) Wskaznik statusu lotu $wieci na kolor zétty i czerwony b) zmienia lokalizacja lotu.

« NIE WOLNO kalibrowa¢ kompasu w migjscach, w ktorych wystepuie silne pole magnetyczne, takich jak obecnos¢ magnetytu, parkingi,
podziemia wzmacniane stalowymi konstrukcjami.

* NIE WOLNO trzyma¢ ferromagneséw podczas kalibrowania, takich jak klucze, telefon komorkowy.

* NIE WOLNO kalibrowa¢ obok duzych obiektéw metalowych.

+ Jesli wskaznik statusu lotu $wieci jednolicie na kolor czerwony, sprébuj skalibrowa¢ ponownie. Jesli Swieci na kolor zofty
i czerwony po odfozeniu statku na podtozu, kompas wykryt silne pole magnetyczne i nalezy sprobowac¢ kalibraciji w innej

e Tryb P:

Jest to tryb bezpiecznego lotu. W tym trybie Inspire 1 posiada mocny w ||| Q %
sygnat GPS i moze uzy¢ Vision Positioning System, ktéry pozwala na Y o i |
zawidnigcie w dokladnej pozycji w pomieszczeniu i na otwartej GPS Positioning

przestrzeni. W przypadku lotu w otwartej przestrzeni, tryb ten ustawia
miejsce startu, do ktdrego wréci statek po utraceniu facznosci z
nadajnikiem.

Jedli nie jestes w tym trybie, przesun dzwignie
trybu do pozyciji P.

W trybie P znajduijg sie trzy tryby:
P-GPS: GPS dziata najlepiej w otwartych przestrzeniach. Twoje Inspire 1 uzywa
GPS aby zawisna¢ w miejscu, w ktérym sygnat jest silny. ﬂ@
P-OPTI: Jesli korzystanie z GPS jest niemozliwe, statek moze wykorzysta¢ Vision
Positioning System aby zawisna¢ w powietrzu.

P-ATTI: Jedli ani GPS, ani Vision Positioning System nie moga by¢ wykorzystane,
statek uzyje do pozycjonowania jedynie barometru w zwigzku z czym bedzie mozna
kontrolowac tylko wysoko$¢ lotu.

Zwro¢ uwage: Vision Positioning System moze dziata¢ niepoprawnie, kiedy Inspire
1 odbywa lot nad woda, lub powietrzchnig bez przejrzystej faktury w warunkach
niskiego naswietlenia.

Vision Positioning
Altitude 2.5 m

¢ Return to Home (powrdt na miejsce startu):

Kiedy sygnat GPS jest silny, statek jest w stanie wyznaczy¢ Home Point (miejsce

startu), do ktérego powrdci w razie potrzeby. Lokalizacja GPS jest wyznaczona
>< jesli ikona GPS w aplikacji DJI Pilot APP jest zétta lub zielona. Statek powrdci do

Home Point (miejsca startu) automatycznie w nastepujacych przypadkach

Return to home  (wszystkie wymagaja silnego sygnafu GPS):

Smart RTH: Kiedy naci$niesz przycisk RTH na nadajniku lub w aplikacji. Low

Battery RTH: aplikacja DJI Pilot app powiadamia uzytkownika kiedy poziom baterii

spada do wyznaczonego poziomu.

Failsafe RTH: kiedy potgczenie z nadajnikiem zostanie utracone.

* Podczas powrotu do miejsca startu, wysokos¢ lotu moze zosta¢ dopasowana przez uzytkownika aby uniknaé przeszkéd. Wysokie budynki
moga zakidcaé sygnat nadajnika.
Procedura powrotu Failsafe Return to Home wigcza sig, gdy sygnat z nadajnika zostanie utracony. Lataj powyzej pobliskich budynkéw aby

e (Ograniczenia lotu:

OpL40]
Latanie Inspire 1 jest zabronione w strefach, w ktérych jest to zakazane przez =
lokalne prawo i regulacje. Odwiedz stroneg:

http://www.dji.com/fly-safe aby uzyska¢ wigcej informagii. Et

e Warunki otoczenia:

1. Nie lataj w trudnych warunkach pogodowych, takich jak: mocny wiatr, opady $niegu/deszczu, smog.

2. Lataj jedynie w otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki i stalowe konstrukcje moga wptyna¢ na doktadnos¢ kompasu i GPS.

3. Unikaj przeszkéd, ttuméw, lin wysokiego napiecia, drzew, zbiornikéw wodnych.

4. Unikaj miejsc, w ktérych wystepuje silne pole elektromagnetyczne takich jak stacje nadawcze telefonii komérkowej, czy wieze
transmisyjne.

5. Wydajnos¢ statku i nadajnika zalezy od warunkow $rodowiska, takich jak gesto$¢ powietrza i temperatura. Badz ostrozny podczas lotu
powyzej 4500m nad poziomem morza, poniewaz zywotnosé baterii statku moze ulec obnizeniu.

6. Inspire 1 nie moze lata¢ na polarnych szerokosciach geograficznych w trybie P-GPS. W takim przypadku mozliwe jest jedynie korzysta-
nie z trybu ATTI i wykorzystanie Vision Positioning System.

Dodatkowe informacje

* Model statku: T600

Masa (z baterig)

Masa przy starcie

Max.kat nachylenia

Max. predko$é wznoszenia
Max. predko$¢ opadania
Max. predkos$é

Max. putap

Max. czas lotu

Zakres temperatur

+ Gimbal (Model: ZENMUSE X3)
Zakres drgan (katowy)
Zakres sterowania
Max. predko$é ruchu

« Pozycjonowanie obrazu
Zakres predkosci
Zakres pulapu
Warunki $rodowiska
Zakres pracy

29359

34009

35°

5m/s

4m/s

22m/s (tryb ATTI, brak wiatru)
4500m

Okoto 18 minut

-10°Cdo 40 °C

+0.03°
Pitch: -90 ° do +30 °Pan: +320°
Pitch: 120 °/s Pan: 180 °/s

<8m/s (putap 2m)
5cm-500cm
podioze o przejrzystej fakturze i nadwietlenie >13 lumendw \
0-250 cm

« Kamera (Nazwa/Model: X3/FC350)

Rozdzielczosé

Max. rozmiar obrazu
Zakres ISO

FOV (kat widzenia)
Obiektyw

Tryby fotograficzne

Tryby nagrywania video w HD

Max. predko$¢ zapisu video
Formaty plikéw
Obstugiwane karty SD

* Nadajnik (Nazwa: C1)
Czestotliwos¢ pracy
Zasigg transmisji
Wyjécia video
Zakres temperatur
Bateria

« kadowarka (Model: A14-100P1A)
Napiecie
Moc znamionowa

« Intelligent Flight Battery (Model: TB47, Standard)

Pojemnos¢

Napiecie

Typ baterii

Energia

Masa

Zakres temperatur
Max. moc tadowania

« Intelligent Flight Battery (Model: TB48, Optional)

Pojemnos¢

Napiecie

Typ baterii

Energia

Masa

Zakres temperatur
Max. moc tadowania

Liczba aktywnych pikseli: 12.4M (maksymalna liczba: 12.76M)

4000x3000

100~3200

94°

/2.8 (odpowiednik 20mm)

Single shoot (pojedyncze zdjecie)

Burst shooting (seria zdjeé) (BURST: 3/5/7 Klatek, AEB: 3 lub 5 Klatek w 0.7EV Bias)
Time lapse

UHD (4K): 4096x2160p24/25, 3840x2160p24/25/3 0

FHD: 1920x1080p24/25/30/48/50/60

HD: 1280x720p24/25/30/48/50/60

60Mbps

FAT32/exFAT Photo: JPEG, DNG Video: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
SD/SDHC/SDXC Micro SD, Max. pojemno$é: 64GB. Predkos¢ zapisu: Class 10 lub szybszy

5.728GHz-5.850 GHz  2.400GHz-2.483GHz
2km (teren niezabudowany)

USB, Mini-HDMI

-10° Cdo40°C

6000mAh LiPo 28

26.3V
100W

4500mAh

22.2V

LiPo 6S High voltage battery
99.9Wh

570g

-10°Cto40°C

180W

5700mAh
22.8V
LiPo 6S High voltage battery

izo0un CE€1313 & Rokis &

-10°Ct040°C
180W

% Tres¢ tej instrukcji moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia
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Uzytkowanie INSPIRE 1 cip

Obejrzyj filmy instruktazowe na oficjalnej stronie DJI i przeczytaj ponizsza dokumentacja przed uzyciem Inspire 1: 5. Przygotowanie nadajnika 7. Mocowanie g|mba|a i kamery 10. Lot
Inspire 1 Quick Start Guide, Disclaimer, Intelligent Flight Battery Safety Guidelines, Inspire 1 Safety Guidelines, In the Box, Inspire 1
User Manual. Przechyl uchwyt urzadzenia mobilnego do porzadanej pozycji, a nastepnie @ Zdejmij ostone gimbala . o Automatyczny start i ladowanie:
ustaw anteny tak jak na ponizszym obrazku. Sita sygnatu nadajnika jest (@ Obréé blokade gimbala do pozycji odblokowanej (z prawej strony patrzac od frontu statku). Bezpleczny lot (GPS) (W zakladce ,Camera” w aplikagji DJI Pilot App)
zalezna od pozycji anten. Umies¢ gimbal poprzez dopasowanie biatego paska na gimbalu z paskiem na blokadzie. .-~
1. Pobierz DJI Pilot App 2. Obejrzyj filmy instruktarzowe Oé);éé ?im?atlkd()) pozycji zablokowane (w lews strong patrzac Przed startem, upewnij sig, czy status statku w Nacignij e i potwierdz wybér. Statek automatycznie wystartuje, schowa
o X . " 0d frontu statku). ikacii i odwozie | zawisnie na putapie 1.5 metra po zatwietrdzeniu ,Auto take-off”.
Odwiedz http://m.dji.net/djipilot Iub uzyj ponizszego kodu QR Obejrzyj fimy instruktarzowe na stronie www.dji.com Iub w (a(g)'ll’léa)cu Vlaﬂlnr':y"r?]t :gfpsgﬁ?z :Jtztéfa:]iee t:qoljg ﬁaciénij é \potwierdpz’ w?bc’)r. Podwozwz wysunie sig i statek automatycznie
aby pobraé aplikacje na Twoje urzadzenie mobilne. aplikacji DJI Pilot app. Zawisnad | zapisad punkiu startu. wyladuje.
. Transmisja sygnatu pomigdzy statkiem a nadajnikiem jest
. G—?‘ najlepsza w optymalnym polu. Jesli sita sygnaltu jest staba,
E f -IE ———————————————————— podle¢ blizej nadajnika aby uzyska¢ silniejszy sygnat. -~ Blokada gimbala
dp= ¢ Reczny start i Igdowanie: ¢ Return to Home
-~ Migjsce mocowania Wigcz wirniki poprzez przesynigcie obu drazkéw do wewnetrznego, dolnego rogu. Pus¢
@ Nacisnij przycisk znajdujacy sie na boku uchwytu -~ Zlacze gimbala drgzki w momencie, gdy wirniki wystartujg. Powoli przesun lewy drazek (przepustnica) w
aby zwolni¢ docisk urzadzenia. gore, aby wznies¢ statek. Gdy statek znajdzie sie w powietrzu, przesun dzwignie Transfor-
@ Potdz swoje urzadzenie mobilne na panelu i dostosuj mation, aby schowa¢ podwozie.
DJI Pilot app Filmy instruktazowe docisk do wielkosci urzagdzenia.

. Przycisk RTH
Przycisk RTH w aplikagii

1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk

} } Return to Home do momentu, az
_j dioda zacznie $wieci¢ i rozpocznie sie

procedura powrotu do miejsca startu.

Lewy drazek / Przesun dzwignie Naciénij jednokrotnie aby zatrzymac
W gore (powoli) Transformation w gére procedure.

2. Aplikacja DJI Pilot App wy$wietli
powiadomienie, kiedy stan baterii
spadnie do zdefiniowanego poziomu
(ktéry mozna zmieni¢ w DJI Pilot App).
Statek wylgduje natychmiast, jesli stan
baterii spadnie do  krytycznego

® Polgcz urzadzenie mobilne z nadajnikiem za pomoca
kabla USB. Potacz jeden koniec kabla z urzadzeniem
a drugi z portem USB znajdujgcym sie na tyle
nadajnika.

Wiacz / wytacz wirniki

a « Dla najlepszych efektéw, uzyj urzadzer mobilnych z Android 4.1.2 lub nowszy, iOS 7.1 lub nowszy
« Przeczytaj petng instrukcje obstugi Inspire 1 w aplikacji DJI Pilot APP lub na oficjalnej stronie DJI.

8. Przygotowanie do lotu @

Umiesc statek na ptaskiej powierzchni, w otwartej przestrzeni stan przodem
do tytu statku.

INSPIRE 1

Creativity Unleashed

funkcii).

@Wtqoz nadajnik.

@Wtqoz inteligentng baterig.

@Przed lotem upewnij sie, ze nadajnik jest potaczony ze statkiem. Potacz nadajnik
ponownie, jesli potgczenie nie zostanie nawigzane poprawnie.

@Upewnij sie, ze nadajnik i urzgdzenie mobilne sg potaczone kablem USB. Wiacz aplikacje
DJI Pilot App podczas pierwszego taczenia ze statkiem, a nastepnie podazaj wedtug

3. Sprawdz poziom baterii

Delikatnie przesun lewy drazek (przepustnicg) w dot aby obnizy¢ pulap  Lewy drazek / w dét
statku do momentu, az dotknie podfoza. Przesun oba drazki do
dolnego, wewnetrznego rogu, aby zatrzymac¢ wirniki.

Po zakonczonym locie, zmien tryb na Travel mode. Nie wykonuj tej
czynnoéci na plazy, trawie, lub na jednolitym podtozu. Nastgpnie umies¢

Nacisnij przycisk Power jednokrotnie na inteligentnej baterii i na nadajniku aby sprawdzi¢ poziom baterii. Inteligentna bateria musi by¢
w pefni natadowana przed pierwszym uzyciem. Upewnij sig, aby obie baterie byty natadowane przed kazdym lotem.

Nacisnij przycisk Power jednokrotnie, nastepnie przytrzymaj przez 2 sekundy aby wiaczy¢ nadajnik. Powtérz czynnosé,aby wylaczyc.
Naciénij przycisk Power jednokrotnie, nastepnie przytrzymaj przez 2 sekundy aby wigczy¢ statek. Powtdrz czynnosé,aby wytaczyc.

Poziom baterii

Poziom baterii
Niski @&————» Wysoki

4. kadowanie

« Uzywaj jedynie oryginalnej tadowarki DJI Inspire 1 do tadowania inteligentnej baterii i nadajnika.
« Aby nafadowac inteligentng baterig Inspire 1 lub nadajnik, potacz odpowiednie porty do odpowiedniego zrddta zasilania (100-240V

Jedli zakupites Inspire 1 z dwoma nadajnikami, kontroler Master potaczy sig ze statkiem automatycznie po wigczeniu. Tryb Master/Slave
domysinie jest wytgczony. Mozesz go wigczy¢ i skonfigurowac dzigki aplikacji DJI Pilot App. Wskaznik LED nadajnika Master zaswieci sig
na kolor zielony po poprawnym potaczeniu ze statkiem. Wskaznik LED nadajnika Slave zaswieci sig na kolor niebieski po poprawnym

Wybierz odpowiedni nadajnik ,Master” z listy ,Master RC list” i wprowadz zdefiniowane hastfo.

A * Nie uzywaj w tym samym czasie innych urzadzen pracujacych w 2.4GHz aby unikng¢ zakidcen sygnatu.

6. Przygotowanie statku

Statek znajduije sie w trybie Travel podczas dostawy. Postepuj wedtug
Ponizszych punktow aby przej$¢ do trybu Landing przed pierwszym lotem:
@ Wsun inteligentng baterie w odpowiednim miejscu

(2) Wiacz nadajnik i inteligentng baterie.

wskazowek w aplikacii.

@Wtqoz aplikacje DJI Pilot App i wybierz “Camera”. Upewnij sie, ze statek jest wigczony
poprawnie poprzez sprawdzenie checklisty. Tryb Beginner (poczatkujgcy) jest wigczony
domyslnie przy pierwszym wiaczeniu DJI Pilot App. W tym trybiebwysokos$¢ lotu i

nastepnie dokre¢ odwrotnie do ruchu wskazéwek zegara. Przymocuj $migta z szarg

nakretka do wirnikow ze srebrnymi $rubami i dokre¢ zgodnie z

ruchem wskazéwek zegara.

statek na plaskiej powierzchni i zdemontuj gimbal i kamere do

transportu.

)

g * Zaleca sig, aby startowa¢ w momencie, gdy wskaznik statusu statku jest zielony.

- Statek nie wystartuje, jesli wySwietla sig informacja o krytycznym stanie natadowania baterii.

statek, dopiero pozniej nadajnik.

poziomu.

3. Inspire 1 automatycznie rozpocznie
procedure powrotu jesli  zostanie
utracony sygnat nadajnika.

potgczeniu z nadajnikiem Master. od\tegios’létlotg [jéast _ogramczo;a. dZalescatr;'_wy uzycicte tego _trybu prﬁz piz_erlslsjjslz'jy_rl'ntlc:Acie. Mozesz Q « Inteligentna bateria musi sie rozgrzaé w przypadku, gdy temperatura otoczenia jest zbyt
Wysoki kaczenie nadajnika Master z nadajnikiem Slave: @éﬁjﬁf krgmpaesgnw‘:'pn/kza:i ?Nyctierze I,CIQOSD(ES a;/v f;;?é&;p‘foao?rl\pass IC?ahb?;} on" aby DJI Pilot o C\\/skgkw aplw;]acu DJI Ptl)IoF ADE wySwietli Slz StOfO:/I’.Vy Komunikat. . . .
P " N " . . " . . i Y . . L . ’ * Wirniki w ruchu mogg byc niebezpieczne. Nie startuj w momencie, gdy w poblizu znajaujg
N e etr e s (4 Pt a9 | 7 0 s e, Nostepie i kgl sl s Slroua s, e st W SAGEONS 1 e, S I P A ey pr e
-0 e < . X » . & yIVIGSIEt - ! ! ) Przymocuj $migta z czarng nakretkg do wirnikow na ktérych znajdujg sie czarne $ruby, a * Nigdy nie wytaczaj wirnikéw w trakcie lotu. Po wyladowaniu, w pierwszej kolejnosci wytacz puap moze pasowarny przez
@ ©) '/C.))\‘ ) nadajnika ,Slave” Na nadajniku Slave, wybierz ,Slave”, a nastgpnie ,Search” aby wyszuka¢ nadajnik Master, z ktérym chcesz sig potaczyé. " ) amig 4 e v wcula slo 4 - J - J ocy viacze ' ! va P ) ) va uzytkownika, aby ominag przeszkody.

Dodatek Nadajnik Uzytkowanie kamery
A . Jesdli _statek nie znaj(_ﬁuje siew tn/k?ie P, b_edzie jedynie rea_gowa! na zmiane putapu i Wskazniki LED « Dopasuj parametry kamery uzywajac
bedzie dryfowat z wiatrem. Powrét na miejsce startu nie jest dostepny w trybie F. Statek pokretta  kamery znajdujacego sie na

9. Operowanie nadajnikiem

Nadajnik jest domyslnie ustawiony na tryb Mode 2 (przepustnica kontrolowana przez lewy drazek).
Dostosuj nachylenie kamery poprzez pokretto gimbala.

Opis wskaznikéw

~@- Powoli: bezpieczny lot, GPS
“ " wigczony

@ Nadajnik pracuje poprawnie, ale nie jest
potaczony ze statkiem.

@ Nadajnik pracuje poprawnie i jest
potaczony ze statkiem.

@ Nadajnik jest w trybie Slave i nie jest

nadajniku, lub przez aplikacje DJI Pilot App.
Naciénij przycisk Shutter/Video Record aby
nagrywacé filmy i wykonywac zdjecia.

* Dopasuj kat odchylenia uzywajgc pokretta
gimbala.

50/60Hz). (@ Przesun dzwignie Transformation w gore i w dot przynajmniej cztery razy. Tryb Travel . . ] O(-y> Podwadjnie: Vision Positionin of tatki ’ IHRTR
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