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Kontroler lotu FC TMOTOR F7
Premium

Cena brutto 313,15 zt

Cena netto 254,58 zt

Dostepnos¢ Aktualnie niedostepny
Czas wysyiki 24 godziny

Producent T-MOTOR

Opis produktu

TMOTOR F7 Premium jest to obecnie jeden z najlepszych kontroleréw do dronéw wyscigowych dostepnych na rynku.
Wyposazony w procesor F722, oraz oprogramowanie Betaflight. Jest to kontroler klasy PREMIUM co potwierdza wykonanie
produktu.

Specyfikacja:

-Procesor: STM32F722RET6, MPU6000

-Wbudowany barometr (opcja, jesli zalezy na barometrze prosimy o kontakt w celu potwierdzenia)
-Ram 16M Blackbox

-Zasilanie: 3-6S

-BEC 5V/2A

-Otwory montazowe: 30.5x30.5

-Wymiary: 37x37mm

-Waga: 7.49

-Firmware: TMOTORF7 (betaflight)
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MNOTES

1.All UART support Telemetry and SBUS,
no need to select specific UART.
Telemetry connects to TX of UART

SBUS connects to RX of UART
2.ADC-CURRENT need connecting esc’ s
current interface to read current value.
Uart 4 - Rx need connecting esc’ s
Telemetry to read telemetry data.
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Interface Definition Figure

CUU Output battery voltage
(35 Output 5V BEC

NOTES:No voltage output if jumper connection
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Main Control Chip: STM32F722RET6

Gyroscope: MPUB00O
Barometer: Optional(Pls contact
supplier if have related need)
RAM: on board 16M

Input voltage: 12V-25.2V (3-6S)
BEC: 5V/2A
Dimension:37MM*37MM

Mounting distance: 30.5mm*30.5mm

Weight:7.4g
Firmware:TMOTORF7(BetaFlight)
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